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1. Sviluppo di due procedure di progetto (diretta ed inversa) di dissipatori “shear Link Bozzo" (SLB) di 4a generazione. 1. Sviluppo di una procedura speditiva per il predimensionamento di dissipatori isteretici-attritivi per il retrofit di edifici in c.a..
2. Applicazione della procedura a un caso studio relativo ad una nuova struttura in c.a. di 25 piani. 2. Applicazione della procedura a due casi studio, con diversi fattori di duttilita dei dissipatori.
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1. Proposta di una classificazione dei dispositivi dissipativi basata sul loro modello reologico (in serie o in parallelo). Revisione del metodo di progetto semplificato “direct five-step procedure” per dissipatori fluido-viscosi al variare di:
2. Definizione di una metodologia progettuale non iterativa di tipo energetico per il progetto dei dispositivi in serie. 1. tipologia strutturale (telaio multipiano e capannone industriale) nuova o esistente;
3. Progetto dei dispositivi in parallelo per il controllo degli spostamenti e del martellamento strutturale. 2. posizionamento dei dispositivi dissipativi (controventi dissipativi di interpiano e link dissipativi di piano).
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valutazione degli incrementi di prestazione conseguibili per gli elementi non strutturali degli edifici. risposta non lineare nel piano (IP) e fuori dal piano (OOP) della tamponatura.

2. Caso di studio esaminato nell’ultimo semestre: palestra inclusa in plesso scolastico.

2. Aggiornamento di una procedura di progetto prestazionale, basata sul controllo degli spostamenti, di controventi dissipativi

Caso studio Analisi dello stato di fatto Miglioramento sismico con dissipatori isteretici per 'adeguamento antisismico di una struttura esistente tenendo conto della risposta IP ed OOP della tamponatura.
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1. Formulazione di metodi di progetto per dissipatori viscoelastici e fluido viscosi
2. Analisi numeriche su varie tipologie strutturali con studi di sensitivita ed ottimizzazione dell’apporto dissipativo.

1. Sopraelevazione di edifici esistenti in muratura mediante isolamento intermedio.
2. Adeguamento di edifici esistenti in c.a. mediante esoscheletro dissipativo con elementi link rigidi e viscoelastici.

Dispositivi visco-elastici Dimensionamento Analisi dinamica non lineare di strutture 3D Esempi di esoscheletri Periodo fondamentale e smorzamento modale  Rapporti di spostamento
ricentranti i di itivi e ——— i icti i
dei dispositivi Time-histories del drift di piano SRR o al variare delle caratteristiche del link Collegamento
: di ri SEESEEE8% Collegamento infinitamente rigido infini igi
HNW K Operatori di risposta per le strutture originale e ::“:"é*_&“&%zézé‘é.:&“ B g - g lnffhltamgn_tg ‘rl‘gl‘dO
E(fo,.Co) = () = [, 2 (t—0)d0 = [ h2 (x)dx adeguata con dispositivi con varie 1 1 1
o— —0 A t ercentuali di dissipazione o4 = )\
C @2(t|(00 !Co)= HhD (tx‘ = J.O hé (t - e)de = J.O hé (X)dX p p 3 : = i %
l 2.00 = ' - - o 3 L
[ 1 Assegnazione din ed f ” N St e e Sy
@ & L 0 | — Equazioni del moto per modello | .
o Massima risposta non lineare vs — semplificato a due gradi di liberta e S e s R
F=F +Kx+Cv . . . ' el e s
limite di prestazione . . : :
_ _ . Lk i Collegamento viscoelastico Collegamento viscoelastico

F, = forza di precarico o MUy + Gty + KUy =-m, X, +F I ke =15
K = rigldezza m2U2 + C2U2 + k2U2 - _mz).(.g - F :‘;\
C = costante di smorzamento A

ain -1.00 — = 1. — U — B4l
a = esponente della velocita F=c;(u, —Uy)+ky (u, —uy) &

: ‘ 2.00 . I , I : |
00008 00012 0.00 4.00 8.00 12.00

Convegno ReLUIS - Napoli, 17-18 ottobre 2024



